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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej SST sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem odtworzenia konstrukeji
nawierzchni jezdni tluczniowej realizowanych w ramach zadania ,,Budowa systemu
gospodarki $ciekowej dla aglomeracji Dobromierz - FAZA 1.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji stanowia wymagania dotyczace wykonania

odtworzenia konstrukcji nawierzchni jezdni thuczniowe;.

Zakres robot obejmuje:

a) dostarczenie wszelkiego potrzebnego do wykonania robot sprzgtu i wszystkich materiatow

b) wykonanie nawierzchni z kruszywa tamanego o ciaglym uziarnieniu 0/63 stabilizowanego
mechanicznie grubosci 30 cm, zgodnie z dokumentacja projektowa (formowanie,
profilowanie 1 zaggszczenie wraz z koniecznymi badaniami)

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji

odtworzenia konstrukcji nawierzchni jezdni thuczniowej w zwiazku z realizacja robot

montazowych kolektora kanalizacji sanitarnej biegnacego od projektowanego osiedla
domkow jednorodzinnych w Dobromierzu do projektowanej oczyszczalni $ciekow
ponizej miejscowosci Serwinow.

Roboty drogowe ujete w niniejszej Specyfikacji dotycza wykonania odtworzenia

konstrukcji nawierzchni jezdni thuczniowej w zwiazku z budowa kolektora kanalizacji

sanitarnej, ktoéry nalezy wykonaé¢ zgodnie z nizej wymienionymi dokumentacjami
projektowymi :

a) “PROJEKT BUDOWLANY WRAZ Z PROJEKTEM ZAGOSPODAROWANIA
TERENU INWESTYCJI POD NAZWA : “Budowa infrastruktury technicznej w
Dobromierzu — kolektor kanalizacji sanitarnej z osiedla domkéw jednorodzinnych do
oczyszczalni $ciekow®, sporzadzona przez “DRO-INSTAL” PRACOWNIA
PROJEKTOWANIA I NADZORU z Dzierzoniowa, w czerwcu 2001 roku.

b) “PROJEKT BUDOWLANO WYKONAWCZY DLA INWESTYCJI POD NAZWA :
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przytaczami oraz oczyszczalni $ciekow w
Dobromierzu”, sporzadzona przez “DRO-INSTAL” PRACOWNIA
PROJEKTOWANIA I NADZORU z Dzierzoniowa, w styczniu 2007 roku.
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OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi

Normami Technicznymi ( PN i EN-PN ), Warunkami Technicznymi Wykonania 1

Odbioru Robot ( WTWIOR ) i postanowieniami Kontraktu.

Ponadto:

- droga - planowo zatozony i umocniony pas terenu przeznaczony dla swobodnego
ruchu, o nawierzchni gruntowej lub utwardzonej,

- pas drogowy — odpowiednio zagospodarowany pas gruntu przeznaczony na
lokalizacje drogi 1 jej urzadzen,

- nawierzchnia drogowa — warstwa utozona na podtozu gruntowym, w obrgbie jezdni,
stuzaca do zapewnienia dogodnych warunkéw ruchu, sktadajaca si¢ z podbudowy i
warstwy nawierzchniowej (jezdni).

Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
postanowieniami Kontraktu

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podane
zostaly w ST-I- 0.0. Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

Materiatem stosowanym przy wykonaniu robo6t bedacych przedmiotem niniejszej SST
- thuczen — kruszywo bazaltowe w postaci mieszanki ,, niesort 0/63” wg PN-
B/11112:1996,
Wszystkie materialy przewidziane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
Kontraktu i poleceniami Inzyniera Kontraktu. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace zrédla wytwarzania i
wydobywania materialdow oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia
do obrotu i stosowania w budownictwie i1 probki do zatwierdzenia Inzynierowi Kontraktu.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatlow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe skladowanie i
wbudowanie zgodnie z zalozeniami PZJ.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-I- 0.0. Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej SST stosowaé nastepujacy,

sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu sprzet:

walec statyczny samojezdny 15 t,

3.3. Wykonawca zobowiazany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.
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3.4. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST, PZJ oraz
projektu organizacji robot, ktory uzyskal akceptacje Inzyniera Kontraktu.

3.5. Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w ST-I- 0.0. Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem 1 rozsegregowaniem, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towarow.

4.4. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisOw ruchu
drogowego (kolowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

5.1.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie
robot 1 dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego, Norm
Technicznych, Decyzji udzielajacej pozwolenia na budowg, przepisdw bezpieczenstwa
1 postanowien Kontraktu oraz zasad podanych w ST-I- 0.0. Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1.2. Wykonawca zrealizuje, przed przystapieniem do robdt zasadniczych nastgpujace prace
przygotowawcze:
a) prace geodezyjne zwiazane z wyznaczeniem zakresu robot
b) zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem
¢) oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym
d) dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i1 sprzetu
budowlanego
e) wykonanie niezbgdnych prac badawczych i projektowych
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5.1.3 Podstawowe warunki techniczne wykonania robot

a) Wykonanie prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami
GUGIK. Wykonawca zobowiazany jest wytyczy¢ i1 zastabilizowa¢ w terenie punkty
gléwne osi trasy oraz punkty wysoko$ciowe ( repery boczne).
Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera Kontraktu, w
oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego.

b) Nawierzchnia z tlucznia kamiennego
Thuczen (,,niesort 0/63”) przeznaczony na podbudowg thuczniowa powinien odpowiadac
wymaganiom PN-B-11112:1996. Zrédto pozyskania (zakupu) materiatéw na wykonanie
nawierzchni thuczniowej powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Dowoz thucznia na
miejsce wbudowania odbedzie si¢ transportem samowytadowczym.
Rozscielenie tlucznia w warstwie nawierzchni odbgdzie si¢ mechanicznie, przy uzyciu
réwniarki lub ukladarki kruszywa. Nawierzchnia powinna by¢ ulozona na podtozu
zapewniajacym nie przenikanie czasteczek podloza do warstw wyzej lezacych.
Nawierzchnie thuczniowe o grubosci 20 cm wykonane beda w dwoch warstwach- dolna
warstwa 10 cm, gorna - 10 cm, zgodnie z wymaganiami PN-84/S-96023.
Zageszczenie wykonane bedzie walcem stalowym, gtadkim, wibracyjnym, dwuwatowym.
Watowanie nalezy wykonywac z polewaniem woda.

Wymagania odno$nie watowania:

- zaggszczanie powinno odbywac si¢ zgodnie z ustalonym schematem przej$¢
walca, w zaleznosci od szerokos$ci zageszczanego pasa roboczego 1 grubosci
watowanej warstwy,

- zageszczenie nalezy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku srodkowi,

- najezdza¢ walowana warstwe¢ kotem napedowym, w celu uniknigcia
zjawiska fali przed walcem,

- manewry walca nalezy przeprowadza¢ plynnie, na odcinku juz
zageszczonym,

- predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2 — 4 km/h
na poczatkui 4 — 6 km/h w dalszej fazie watowania,

- walowanie na odcinku tuku poziomego o jednostronnej przechyice
poprzecznej, nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku gorze,

- walce wibracyjne powinny posiada¢ zakres czgstotliwosci drgan w
przedziale 33 —35 Hz.

Nawierzchnia z tlucznia, po zwatowaniu, powinna osiagna¢ wymagana no$nos¢ w
zaleznosci od kategorii ruchu.

Minimalny modul odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny Wtorny
Ruch $redni 100 170
Ruch cigzki i bardzo cigzki 100 200
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Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej rozscielanej rgeznie nastapi przy uzyciu plyty
wibracyjne;j.

Szeroko$¢ wykonanej nawierzchni z thucznia powinna by¢ zgodna z projektem.
Tolerancja szerokos$ci nawierzchni z thucznia na tukach i prostych w stosunku do podane;j
w projekcie, nie powinna przekracza¢ = 5 cm.

Rzgdne wysokosciowe osi i krawedzi jezdni nie powinny ro6zni¢ si¢ od projektowanych o
wigcej niz 2 cm.

5.2 Warunki szczegolowe
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji
odtworzenia konstrukcji nawierzchni jezdni thuczniowej w zwiazku z realizacja robot
montazowych kolektora kanalizacji sanitarnej biegnacego od projektowanego osiedla
domkow jednorodzinnych w Dobromierzu do projektowanej oczyszczalni $ciekow
ponizej miejscowosci Serwinow.
Roboty drogowe nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami technologicznymi ujgtymi
w niniejszej Specyfikacji.
W zakresie robot odtworzeniowych nalezy odbudowaé wszystkie elementy i urzadzenia,
ktore byty zlokalizowane w pasie drogowym.
Do wykonania odtworzenia nawierzchni jezdni tluczniowej nalezy stosowac materiaty
okreslone w niniejszej SST posiadajace wymagane swiadectwa jakosci.
Szczegdtowy zakres robot okre§lono w dokumentacji projektowej ,,PROJEKT
BUDOWLANO WYKONAWCZY DLA INWESTYCJI POD NAZWA : Budowa sieci
kanalizacji sanitarnej wraz z przylaczami oraz oczyszczalni $cieckéw w Dobromierzu”,
sporzadzona przez “DRO-INSTAL” PRACOWNIA PROJEKTOWANIA I NADZORU z
Dzierzoniowa w styczniu 2007 roku i dokumentacji kosztorysowe;.
Wymieniona dokumentacja projektowa zawiera rysunki szczegOlowe odtworzenia
konstrukcji jezdni, przewidzianych do przebudowy przy realizacji robot liniowych
zwiazanych z wykonaniem kanalizacji sanitarnej, z zaznaczeniem tych odcinkéw na
planie sytuacyjnym.

e Odtworzenie konstrukcji nawierzchni jezdni ttuczniowej :
Nawierzchnia z kruszywa tamanego o ciaglym uziarnieniu 0/63 stabilizowanego
mechanicznie gr. 30 cm.
Szczegdty pokazano na rysunku nr 28 w/w dokumentacji projektowe;.

W zalezno$ci od $rednicy rury kanalizacyjnej, szerokos¢ wykopu wynosi :
Dla @250 - 1,05 m,

D315 - 1,25m,

0400 - 1,30 m,

Roboty drogowe nalezy wykona¢ pod nadzorem geodezyjnym i geotechnicznym zgodnie
z wymaganiami technologicznymi okres§lonymi w niniejszej Specyfikacji a po ich
zakonczeniu skompletowa¢ wymagana dokumentacj¢ powykonawcza.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

a)

b)

c)
d)

ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materialow, sprzetu i
srodkow transportu podano w ST-I- 0.0. Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6,

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole jakosci robdt, materialow i
urzadzen,

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci
robot ( zgodnie z PZJ ) na terenie 1 poza placem budowy,

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm
lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia
budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

a)

b)

¢)

badania laboratoryjne musza obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech
materialdw podanych w niniejszej SST oraz wyspecyfikowanych we wiasciwych PN
( EN-PN ) lub Aprobatach Technicznych, a czgstotliwos¢ ich wykonania musi
pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla catosci
wbudowanych lub zgromadzonych materiatow. Wyniki badan Wykonawca
przekazuje Inzynierowi Kontraktu w trybie okreslonym w PZJ do akceptacji.
Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi Kontraktu kopie raportow z wynikami
badan nie pdzniej niz w terminie i w formie okre$lonej w PZJ,

badania kontrolne obejmuja caty proces budowy.

6.3. Badania jakos$ci robot w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych  WTWIiOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach 1 Aprobatach
Technicznych dla materiatow 1 systemow technologicznych.

Ponadto :

a)

badania grubosci nawierzchni:

Sprawdzanie grubo$ci nawierzchni nalezy wykona¢ co najmniej w jednym losowo
wybranym miejscu odbieranej nawierzchni. Grubo$¢ warstwy nawierzchni nie moze
sig r6zni¢ od projektowanej wigeej niz = 10 %,

b) badanie pochylenia nawierzchni :

d)

Sprawdzenie pochylenia nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca niwelatora.
Roéznice pomigdzy pochyleniami rzeczywistymi a projektowanymi nie powinny by¢
wicksze niz 0,2 %,

badanie rz¢dnych niwelety nawierzchni:

Sprawdzenie rzednych niwelety nawierzchni nalezy wykona¢ za pomoca niwelatora,
na dhugosci nie mniejszej niz 0,1 powierzchni odbieranej nawierzchni. Rzedne
wysokosciowe osi i krawedzi jezdni nie powinny si¢ r6zni¢ od projektowanych wigcej
nizo=x 1 cm.

badanie rownosci nawierzchni:

Sprawdzanie réwnosci nawierzchni nalezy wykonywa¢ za pomoca planografu w
sposob ciagly, a w przypadku jego braku, za zgoda Inzyniera Kontrakru, tata 4-
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metrowa, co najmniej w dziesigciu losowo wybranych miejscach, na kazde 5.000 m
odebranej nawierzchni. Nieréwnos$ci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robéot podano w ST-I- 0.0. Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogolne”’pkt 7.

7.2. Roboty objgte niniejsza SST obmierza si¢ w nastgpujacych jednostkach miar:
- m’— dla wykonania nowych nawierzchni drogowych.

7.3. Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postawieniami Kontraktu.

7.4. Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podlegaja akceptacji
Inzyniera Kontraktu i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT - PROBY KONCOWE

8.1 Ogolne zasady odbioru robot i ich przyjecia podano w ST-I- 0.0. Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne”pkt 8.

8.2 Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

8.3 Gotowo$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inzynierowi Kontraktu do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.

8.4 Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi ( PN, EN-PN ).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-I- 0.0. Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne”pkt 9.
Ptatno$¢ za jednostkg obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami
Kontraktu, obmiarem robdt, ocena jakosci uzytych materiatow i jakosci wykonania robot, na
podstawie wynikoOw pomiaréw i badan.

9.2 Zgodnie z postanowieniami Kontraktu nalezy wykona¢ zakres robdt wymieniony w punkcie
1.3. niniejszej SST.

9.3 Cena wykonania robdt obejmuje :
a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem i realizacja robot,
b) badania laboratoryjne materiatow wraz z opracowaniem dokumentacji,
c) zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych w terenie urzadzen technicznych,
d) przejecie i odprowadzenie wod opadowych z terenu robot,
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e) oznakowanie prowadzonych robot w pasie drogowym,

f)  dostarczenie materiatow, sprz¢tu 1 urzadzen oraz ich sktadowanie,

g) wywoz z terenu budowy materiatéw zbgdnych,

h)  wykonanie okreslonych w postanowieniach Kontraktu badan, pomiaréw, sondowan i
sprawdzen robot,

1)  wykonanie robot zasadniczych 1 wykonczeniowych,

j)  oplaty zwiazane z dzierzawa terenéw sktadowisk tymczasowych dla materiatow,

k)  wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;,

1)  wykonaniem regulacji wysokosciowej wszystkich pokryw studni teletechnicznych 1
kanalizacyjnych,

m) uporzadkowanie placu budowy po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t — ITB

PN-B-11110 :1996

PN-B-11111 :1996

PN-B-11112 :1996
PN-84/5-96023

PN-S-02204:1997
PN-89/B-32250

Surowce skalne, lite do produkcji kruszyw tamanych stosowane w
budownictwie drogowym,

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thlucznia
kamiennego.

Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.

Woda.

oraz inne obowiazujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE lub beneficjentow
Programu ISPA w zakresie przyjgtym przez polskie prawodawstwo.
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